Justificacion legal

P> Elart. 4.2 del RD. 1311/2005 establece que: “Para evaluar el nivel de
exposicion a la vibracion mecanica, podra recurrirse a la observacion
de los métodos de trabajo concretos y remitirse a la informacion
apropiada sobre la magnitud probable de la vibracion del equipo o del
tipo de equipo utilizado en las condiciones concretas de utilizacion...”
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P> Elart. 4.2 del RD. 1311/2005 también dice: “El empresario debera
justificar, en su caso, que la naturaleza y el alcance de los riesgos
relacionados con las vibraciones mecanicas hacen innecesarias una
evaluacion mas detallada de estos”.
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Nociones basicas sobre Ejemplo de aplicacién practica: amoladora

como evaluar las vibraciones By , -
1. Eleccion del tipo de vibracion: mano-brazo o cuerpo entero

BASE DE DATOS DE VIBRACIONES - Seleccién de busqueda
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Elart. 3 del RD. 1311/2005 establece los valores de referencia para
vibracién mano-brazo y vibracion de cuerpo entero, referidos a 8 horas:

Cuerpo Entero

VL VL
1,15 m/s? 5m/s’ 2. Seleccion de los parametros siguientes
A) Tipo de maquina / B) Marca / C) Modelo / D) Condicion de trabajo / E) Potencia
NA NA
0,5 m/s? 2,5 m/s? BASE DE DATOS DE VIBRACIONES MANO-BRAZO EN DIFERENTES CONDICIONES DE TRABAJO
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7‘ Si no encuentra la maquina buscada en Tipo maqui ionar en el buscar por sinénii

Magnitud de la vibracion (aceleracion eficaz): anv/aw
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donde ITE'JeSX,YyZ A(8)=a;,, X 8h
A(8) = max {AX(8);AY(8);:AZ(8)}
3. Datos obtenidos en funcion de los parametros seleccionados:
A(8) =NA Situacion aceptable ¢ aceleraciones i
NA<A(8) VL Situacion deri Mano preferente Mano guia
< = Ituacion ae riesgo ° tiempo para alcanzar
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